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材料一： 谷歌的无人驾驶汽车配备有大约价值150000美元的设备，包括价值60000-70000美元的激
光雷达系统。安装在顶部的测距仪是Velodyne的64线激光雷达，这种激光雷达可以对无人驾驶车
辆的周围环境生成详细的3D地图。将这些生成的地图与高精度地图综合，生产不同类型的数据
模型来实现无人驾驶，有一些计算是在车载的计算机完成，有一些计算在远程的云中完成。 谷
歌无人驾驶设置了无人驾驶解除机制，即从无人驾驶模式切换至人工驾驶模式，通常切换时长在
1秒钟左右。无人驾驶解除机制可以分为两类：（1）无人驾驶技术失效被监测到，简称技术失效
解除；（2）出于车辆的安全运行的需要，车辆的测试司机解除无人驾驶模式，对车辆立刻进行
人工接管，简称安全运行解除。技术失效解除的主要原因有主、次（备份）无人驾驶系统的通信
失效，如线路短路、加速仪或者GPS等传感器异常、转向或者刹车等关键功能异常等。无人驾驶
解除机制是整个无人驾驶测试中的一个关键环节，每一次解除都被完整地记录下来，用以提高软
件系统、感知系统、硬件系统以及其他各个系统的综合能力。无人驾驶解除机制的设置并不是单
纯地为了降低无人驾驶解除次数，而是为了收集尽可能多的数据，从而改进无人驾驶系统。
（摘编自《一文看懂汽车无人驾驶》） 材料二： 作为长三角智慧交通示范项目，杭绍甬高速公
路杭绍段对推动构建长三角智慧高速公路网意义重大。其中支持自动驾驶、自由流收费、电动车
持久续航等“智慧要素”，更是大家关注的焦点。浙江交通集团相关负责人介绍，杭绍甬“智慧
高速”建成后，近期就可以实现自由流收费-驾驶员在高速上行驶了多少里程，可直接扣除相应
的里程费用。远期，还有望成为全国首条支持无人驾驶的“智慧高速”-在“自动驾驶专用道”
上，把车辆切换至自动驾驶模式后，综合信息服务系统通过对路面状态的精准分析，能实现智慧
的诱导，破解互通枢纽的拥堵，提供全新精准化、个性定制化出行体验，让驾驶员“一边看报纸
一边开车”成为可能。杭绍甬高速公路最具特色的一点是其光伏路面发电和无线充电。在工程首
期安置太阳能电板，建设光伏发电的路面，并放置可供电动汽车充电的充电桩。在工程远期的目
标上，杭绍甬高速公路尝试研发对行驶电动车无线充电的技术，让电动车行驶和充电能够同时进
行。 （摘编自《全国首条支持无人驾驶的“智慧高速”来了！》） 材料三： 近日，《深圳经济
特区智能网联汽车管理条例》通过审议，《条例》在国内首次对智能网联汽车的准入登记、上路
行驶等事项作出具体规定。《条例》将于8月1日施行，是国内首部关于智能网联汽车管理的法规
，明确规定列入产业目录的智能网联汽车，经过公安机关交通管理部门登记后，可上路行驶。其
中，无人驾驶可在市公安机关交通管理部门划定的区域、路段行驶。 《条例》的出台，让无人
驾驶汽车有了正式上路的身份。安途智行政企合作负责人王立彬表示，这相当于智能网联汽车在
社会公开道路的“路权”在法律层面获得承认。《条例》明确，遇到交通事故，如果是有驾驶人
的自动驾驶汽车，责任是驾驶人的；如果是无人驾驶的汽车，由车辆所有人、管理人承担责任。
《条例》还鼓励保险企业开发覆盖设计、制造、使用、经营、数据与算法服务以及其他智能网联
汽车产品全链条风险的保险产品。 相较人工驾驶的普通汽车，智能网联汽车技术依赖于感知的
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输入、计算模型以及道路场景数据，需要通过大量的道路测试来不断训练自动驾驶的场景遍历性
。道路测试和示范应用可以验证车辆在限定区域范围内的实际运行能力和人机交互能力，还可以
提升公众对于自动驾驶技术的认知度和信赖感，是智能网联汽车技术研发和迭代升级过程中不可
逾越的步骤。 《条例》特别指出，深圳市政府可以选择车路协同基础设施较为完善的行政区全
域开放道路测试、示范应用、探索开展商业化运营试点。
（摘编自《无人驾驶合法上路，智能汽车加速驶来》）
4．下列对材料相关内容的梳理，不正确的一项是（ ）
5．下列对材料相关内容的概括和分析，正确的一项是（ ） A．谷歌无人驾驶汽车设置了无人驾
驶解除机制，其中的线路短路、传感器异常、转向或刹车等关键功能异常，是其无人驾驶技术失
效的原因。 B．无人驾驶解除机制是整个无人驾驶测试中最关键的一个环节，目的是收集尽可能
多的数据，从而改进无人驾驶系统。 C．杭绍甬高速公路杭绍段是长三角智慧交通示范项目，它
支持自动驾驶、电动车持久续航等“智慧要素”，实现了驾驶员“一边看报纸一边开车”。 D．
根据《条例》，8月1日后列入产业目录的智能网联汽车经相关部门登记后能在深圳市合法上路，
遇到交通事故，车辆所有人要承担责任。 6．无人驾驶汽车是人工智能应用的典型场景，结合材
料，分析我国发展人工智能应在哪些方面做出努力。 答 4．D.《条例》并未划定无人驾驶汽车可
行驶的区域、路段，而是由市公安机关交通管理部门划定的。故答案为：D。 5．A B.“最关键
”错误。C.驾驶员“一边看报纸一边开车”是对未来的设想，并未实现。D.“车辆所有人要承担
责任”说法错误，原文为“《条例》明确，遇到交通事故，如果是有驾驶人的自动驾驶汽车，责
任是驾驶人的；如果是无人驾驶的汽车，由车辆所有人、管理人承担责任”。故答案为：A。 6
．①升级硬件性能，降低硬件成本。②大量开展多场景实验，收集海量一手数据。③不断升级算
法，提升软件系统，促进技术迭代。④及时制定法律法规、完善保险制度等，明晰权责划分。⑤
争取公众接纳，提升公众的认知度和信赖感。⑥积极探索商业应用，推广技术的实践应用。⑦实
践物联网技术多方面的协同发展，如无人驾驶车与智慧公路共同发展。⑧尽快占领核心技术领域
，实现高精尖突破。（答出任意三点即可。若有其他答案，合理亦可给分）  
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